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I DANE OGOLNE

1. ZAKRES PROJEKTU - WSTEP

Wykonanie projektu zabezpieczenia miejsca robdt na czas wykonania linii o$wietlenia
ulicznego w ciggu ul. Stowackiego w Orzeszu. Celem projektu jest zapewnienie bezpiecznych
warunkéw dla uzytkownikow ruchu drogowego w wyniku utrudnien zwigzanych

z wykonaniem prac w pasie drogowym.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA
= Wizja lokalna

= Obowigzujgce przepisy i normatywy:

- Rozporzqdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.20003r w sprawie szczegotowych
zarzqgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem

(Dz. Uz 2017, poz. 784 — tekst jednolity),

- Ustawa z dnia 20.06.1997r - Prawo o ruchu drogowym (Dz.U z 2017r poz. 1260-tekst
Jednolity)

- Rozporzgdzeniu Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31.07.2002r w sprawie znakoéw i sygnalow drogowych (Dz.U. nr 170, poz. 1393

z pozniejszymi zmianami)

- Rozporzgdzeniu Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych i Administracji
z dnia 03.07.2003r w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw i.sygnalow
drogowych oraz urzqdzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na

dogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181 z pdzniejszymi zmianami)

3. LOKALIZACJA

Droga gminna ul. Stowackiego w Orzeszu.
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IT ROZWIAZANIA PROJEKTOWE

1. WARUNKI TECHNICZNE

= Stosowane znaki drogowe nalezy wykona¢ i ustawi¢ zgodnie z przepisami podanymi w :

- Rozporzadzeniu Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31.07.2002r w sprawie znakéw i sygnaléw drogowych

(Dz. U. nr 170, poz. 1393 z pdzniejszymi zmianami)

- Rozporzadzeniu Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 03.07.2003r w sprawie szczegbtowych warunkéw
technicznych dla znakéw i1 sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenistwa
ruchu drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na dogach (Dz. U. nr 220, poz.
2181 z pdzniejszymi zmianami)

= Dla oznakowania pionowego na drogach gminnych nalezy stosowaé znaki odblaskowe II

generacji, grupa wielkoSci Srednie.

2. STANISTNIEJACY

Droga gminna ul. Slowackiego jest droga o malym natezeniu ruchu. Droga posiada
nawierzchni¢ bitumiczng o szerokosci ok. 4,5m. Na odcinku objetym opracowaniem nie
wystepuje chodnik. Droga znajduje si¢ w terenie zabudowanym w strefie ograniczonej
predkosci do 30km/h. Stan istniejgcego oznakowania pionowego w rejonie objetym zakresem
opracowania przedstawiono na planach sytuacyjnych. Oznakowanie to jest przedstawione

w kolorach szarosci.

3. STAN PROJEKTOWANY

Zakres robot obejmuje wykonanie linii kablowej w poboczu ul. Stowackiego na odcinku od
ul. Przy Lesie do posesji nr 31. Roboty w pasie drogowym podzielone zostaty na trzy etapy.
Konieczne bedzie zajecie czgsSci jezdni, pozostawiajac dla ruchu pojazdéw pas ruchu

szerokosci min. 2,75m. Na jezdni i w pasie drogowym nalezy ustawi¢ urzadzenia
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bezpieczenstwa ruchu drogowego (tablice U-3d, U-21a, U-21b, L\?Zm
Nalezy réwniez ustawié znaki A-14+A-12b oraz A-14+A-12c. ul.




UWAGA!

Przewidywany termin wprowadzenia organizacji ruchu wrzesien 2018r.- wrzesien

2019r.

4. ZALOZENIA OGOLNE

Miejsce robo6t oznakowac i zabezpieczy¢ takze zgodnie z obowigzujgcymi przepisami BHP
/odpowiada wykonawca robét/

Jednostka prowadzaca roboty w pasie drogowym zobowigzana jest do biezgcego
utrzymania w nalezytym stanie elementéw technicznych uzytych do oznakowania
i zabezpieczenia miejsca robét.

Osoby wykonujace czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym sg obowigzane by¢
ubrane w odziez ostrzegawcza o barwie pomaraficzowej lub zottej wyposazong w elementy
odblaskowe, utatwiajace spostrzeganie przez kierujgcych. _

Pojazdy wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym obowigzane sg do
wysylania zottych sygnatow btyskowych.

Po zakonczeniu robo6t przywrdcic stalg organizacje ruchu drogowego.

OPIS WYSTEPUJACYCH ZAGROZEN I UTRUDNIEN:

Wystepowac bedg utrudnienia w ruchu pieszych oraz pojazddw.

Zagrozenie stwarzajace niebezpieczenstwo dla pracownikéw w pasie drogowym oraz

pieszych moze stanowi¢:

- ruch samochodowy ogolny,

- roboty zwigzane z prowadzeniem wykopdw w poboczu

Zagrozenie stwarzajace niebezpieczefistwo dla pojazdéw moga stanowié roboty zwigzane

z wykopami w pasie drogowym, a takze zawezenie jezdni do jednego pasa ruchu.
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OPRACOWANIE GRAFICZNE
ZABAZPIECZENIA ROBOT W PASIE

DROGOWYM
ORIENTACJA ; ! Rys nr 1
PLAN SYTUACYJNY - etap 1 Rys nr 2
PLAN SYTUACYJNY - etap 2 Rys nr 3

PLAN SYTUACYJNY - etap 3 Rys nr 4




el C“_ﬂ;ﬂ‘zk

P b3 ﬁV:—-*‘
URZAD TS AUNALNY
WYDZIAL KoM sca 21

13

2 fl st

1. Gue W iy
&1 13160 Qr;_e.aze
’ gaakie

do pisma

Wi

7z4acziik

Tytut projektu:

Projekt organizacji ruchu drogowego na czas budowy sieci (linii)
o$wietlenia ulicznego w ciggu ul. Stowackiego w Orzeszu

Plan orientacyjny

Skala: 1:15000
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Nrrys.:

etap 1

Stowackiego w Orzeszu

kierowarnie ruchem
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Tytut projektu:

padku wyétqpienia warunkow niedostatecznej

Schemat zabezpieczenia miejsca robét na
w poboczu wraz z zajeciem jezdni
rzy
widoczno

tlenia ulicznego w ciggu ul.
Skala; 1:1000
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Ji W przypadki wystapienia warunkow niedostatecznej
widocznosci nalezy wprowadzic kierowanie ruchem
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o$wietlenia ulicznego w ciagu ul. Stowackiego w Orzeszu

Plan sytuacyjny - etap 2
Skala: 1:1000
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Schemat zabezpieczenia miejsca robot na
w poboczu wraz z zajeciem jezdni
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